
Dr. Miguel A. Solis
Universidad Andrés Bello
16 de octubre de 2023

Escuela Internacional de Primavera sobre Entornos 
Ubicuos y Aplicaciones de Robots Sociales

Tutorial #2 – Aprendizaje Reforzado con Gym
(material en www.miguelsolis.info)



Áreas en robótica



Áreas en robótica



Percepción y acción

Foto extraída de “Robotic Systems” de Kris Hauser, University of Illinois at Urbana-Champaign.



Toma de decisiones



Toma de decisiones
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Aprendizaje reforzado



Aprendizaje reforzado y conductivismo



Aprendizaje reforzado y conductivismo



Proceso de Markov



Elementos en un problema de aprendizaje reforzado



Elementos en un problema de aprendizaje reforzado



Recompensas



Retorno



Ejemplo: Grid World



Algoritmos clásicos



Value Iteration



Ejemplo



Ejemplo



Policy Iteration



Ejemplo



Valor Q



Q-learning

Imagen extraída de “Introduction to Q-learning with OpenAI Gym”, Gelana Tostaeva, Medium.



Ejemplo



Ejemplo



Python Notebook

16102023_RL_Parte1.ipynb

Abrir con visor de Python Notebook o

colab.research.google.com



Después de almuerzo:

Aprendizaje reforzado profundo

(Aula N401)
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